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1. Premessa

Le prove funzionali descritte nel presente Protocollo di Prova si riferiscono a verifiche del
sistema completo della funzione “Comando Scambi Automatico”, eseguite con un solo
veicolo.

Le prove previste si riferiscono alla configurazione di una “Comunicazione Tipo *,

rappresentata nel seguente schizzo.

S1
Scambio L_

- ) X/22 L = N _

EO—= = —0O >
TransX-4 b OLK-2 TransX-3

T Direzione DEPOSITO
<|l Direzione NORD _ : [>
4l _ 2
. ] —CC D
TransX-1 OLK-1 E Scambio TransX-2
Y/22

S2

Abbiamo previsto due tipi di configurazioni della comunicazione caratterizzate ciascuna da
differenti regimi di transito (manuale/automatico).

E’ stato verificato il corretto funzionamento degli itinerari riportati nella seguente tabella

Tipo Fermata ltinerario scambio scambio Regime
Comunicaz. X/22 Y/22
i N N Automatico
Tipo 1 T N N | Automatico
D D Manuale
; N N Manuale
Tipo 2 C??gzlm_eg /2S2u d N N | Automatico
D D Automatico
Cavalletto N N Automatico
Tipo 1 12/22 — 11/22 6D N N Automatico
A-C D D Manuale
p—  AB N[ N | Automatico
Tipo 1 14/22 — 13/22 _ C-D N | N | Automatico |
A-C D D Manuale
- A-B N N Manuale
Tipo 2 e ¢CD [N | N | Auomatio
A-C D D Automatico
 Sistema di comando scambi | SIEMENS Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TS RA 00134 3
Protocollo collaudo in campo Rev A di
Comando Scambi WS-90E/TrX ) 17
) 21/09/2007
con Comando Automatico
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Regime Automatico

Gli itinerari normalmente percorsi vengono comandati in modo “Automatico” dal sistema di

Comando Scambi ai transito del veicolo sotto la relativa antenna montata sulla LAC.

Regime Manuale

Nel caso I'esercizio richieda di percorrere un itinerario diverso da quelli impostati come

“Automatico”, il conducente deve comandare la posizione degli scambi utilizzando i tasti

predisposti sulla consolle di guida del veicolo.

Sistema di comando scambi | SIEMENS |Numero documento
Progetto Costruttivo TS RA 00134
Protocollo collaudo in campo Rev. A

Comando Scambi WS-90E/TrX ;

con Comando Automatico SN0

Pag.

di
17
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2. Comunicazioni Tipo 1
Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
AA Itinerario C - D R
CF| o e
Approccio e transito sulle scambio X/22 della 3: % €
. >
comunicazione preso di punta con “Comando §g 5 1|°
Automatico” degli scambi in posizione “diritto”
A.1.1 | Posizionare gli scambi della comunicazione in posizione N | K E
Deviata e verificare che il sistema sia in Posizione Base.
A.1.2 | Sistema di comando scambi in Posizione Base.
A.1.3 | Il veicolo percorre litinerario C-D ed il macchinista, in fase di $1
approccio, NON deve effettuare alcun comando.
Al transito del pantografo sotto I'antenna in ingresso alla
zona scambi si hanno le seguenti fasi:
1. presenza in cabina di guida di un breve avviso
acustico, che avvisa il macchinista della ricezione da
parte del sistema di terra del comando di manovra
richiesto in modo automatico
2. attuazione comando manovra scambi “diritto” di
entrambe gli scambi della comunicazione
3. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra degli scambi con breve comparsa
della X
4. fermascambiatura dello scambio X/22 ™I X =
A.1.4 |l macchinista procede la corsa e supera il segnale S1
solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:
1. la posizione dello scambio & quella desiderata
2. lo scambio é fermascambiato x|
3. non é accesa la X % ' y
A.1.5 | Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha: S1 S2
1. occupazione della zona scambio
| KT |

Sistema di comando scambi SIEMENS
Progetto Costruttivo TSRA
Protocollo collaudo in campo Rev. A
Comando Scambi WS-90E/TrX .

i 21/09/2007
con Comando Automatico )

Numero documento

00134

Pag.

di
17
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
A.1.6 | Al transito del pantografo sotto I'antenna di uscita dalla zona | S1 S2

scambi si hanno le seguenti fasi:
1. eliminazione della fermascambiatura dello scambio
X/22 della comunicazione ‘
2. segnalazione di zona scambio libera
3. sistema in posizione base per entrambe gli scambi )Z: )Z( Z{
della comunicazione

Sistema di comando scambi SIEMENS |Numero documento Pag.

Progetto Costruttivo TS RA 00134 4]

Protocollo collaudo in campo Rev. A di

Comando Scambi WS-90E/TrX ) 17
; 21/09/2007

con Comando Automatico o
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
N
A.2 | ltinerario A— B & | o
. . . SRl 3 | 8
Approccio e transito sullo scambio Y/22 della D3l F S
comunicazicne preso di punta con “Comando R .
Automatico” degli scambi in posizione “diritto” S
A.2.1 | Posizionare gli scambi della comunicazione in posizione JX [2\/ B
Deviata e verificare che il sistema sia in Posizione Base.
A.2.2 | Sistema di comando scambi in Posizione Base. S2 S1
A.2.3 | It veicolo percorre l'itinerario A-B ed il macchinista, in fase di S2 $1
approccio, NON deve effettuare alcun comando.
Al transito del pantografo sotto I'antenna in ingresso alla
zona scambi si hanno le seguenti fasi:
1. presenza in cabina di guida di un breve avviso
acustico, che avvisa il macchinista della ricezione da
parte del sistema di terra del comando di manovra
richiesto in modo automatico
2. attuazione comando manovra scambi “diritto” di
entrambe gli scambi della comunicazione
3. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra degli scambi con breve comparsa
della X
4. fermascambiatura dello scambio Y/22 HIXIX
A2.4 | Il macchinista procede la corsa e supera il segnale S1
solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:
1. la posizione dello scambio € quella desiderata
2. lo scambio & fermascambiato
3. non é accesa la X Z< /Xli /@:
A.2.5 | Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha: S2 S1
1. occupazione della zona scambio
v -
| B
Sistema di comando scambi . SIEMENS |Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TS RA 00134 7
Protocollo collaudo in campo Rev. A di
Comando Scambi WS-90E/TrX . 17
) 21/09/2007
| con Comando Automatico |
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale

A.2.6 | Al transito del pantografo sotto 'antenna di uscita dalla zona

S2 S1
scambi si hanno le seguenti fasi:
1. eliminazione della fermascambiatura delio scambio
Y/22 della comunicazione
2. segnalazione di zona scambio libera
3.

sistema in posizione base per entrambe gli scambi X K ;gf
della comunicazione ’

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TS RA 00134 8
Protocollo collaudo in campo Rev. A di
Comando Scambi WS-90E/TrX 21/09/'2007 17
con Comando Automatico
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Nr.
Prova

Descrizione
Prova

Aspetto
segnale

-
o
=
3
0
=
(1

A3

Itinerario A—C
scambio Y/22

nAan
AT Al ]

sullo

punta

scambio in posizione “sinistra”

Approccio e transito

LREEL R R LA L0 )4

Capol. Sud
6/22 - 4/22

Cavalletto

Santo

A.3.1

Il sistema di comando scambi & in posizione base con
entrambe gli scambi in posizione “diritto”

S2 S1

b

B

A3.2

In fase di approccio del veicolo allo scambio il macchinista
preme il tasto < (sinistra) e lo mantiene premuto sino al
ricevimento di un breve avviso acustico, che avvisa il
macchinista della ricezione da parte del sistema di terra del
comando di manovra richiesto.
Al transito del pantografo sotto 'antenna d'ingresso aiia zona
scambi si hanno le seguenti fasi:
1. attuazione comando manovra scambio a sx per
entrambe gli scambi della comunicazione
2. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra dello scambio con breve comparsa
della X
3. fermascambiatura di
comunicazione

entrambe gli scambi della

A3.3

Il macchinista procede la corsa e supera il segnale
solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:

1. la posizione dello scambio & quella desiderata

2. lo scambio e fermascambiato

3. non & accesa la X

S1

A3.4

Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha:
1. occupazione della zona scambi

S2 S1

_Sist_ema di comando scambi

Progetto Costruttivo TS RA
Protocollo collaudo in campo Rev. A
Comando Scambi WS-90E/TrX 21/09/2007

con Comando Automatico

SIEMENS | Numero documento

00134

Pag.

di
17
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
S2 $1

A.3.5 | Al transito del pantografo sotto I'antenna d’uscita dafla zona

scambi si hanno le seguenti fasi:

della comunicazione

della comunicazione

i. eliminazione della fermascambiatura degii scambi

2. segnalazione di zona scambi libera
3. sistema in posizione base per entrambe gli scambi

i

con Comando Automatico

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TSRA 00134 10
Protocollo collaudo in campo Rev. A di
Comando Scambi WS-90E/TrX 21/09/2007 17
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3. Comunicazioni Tipo 2
Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
B.1 | Itinerario C - D To|
Approccic e transito sullc scambio X/22 della :—,: é
- - . « Q o N
comunicazione preso di punta con Comando L
Automatico” degli scambi in posizione “diritto” @
B.1.1 | Posizionare gli scambi della comunicazione in posizione OO
Deviata e verificare che il sistema sia in Posizione Base.
B.1.2 | Sistema di comando scambi in Posizione Base.
X
B.1.3 | Il veicolo percorre litinerario C-D ed il macchinista, in fase di
approccio, NON deve effettuare alcun comando.
Al transito de! pantografo sotfto 'antenna in ingresso alla
zona scambi si hanno le seguenti fasi:
1. presenza in cabina di guida di un breve avviso
acustico, che avvisa il macchinista della ricezione da
parte del sistema di terra del comando di manovra
richiesto in modo automatico
2. attuazione comando manovra scambi “diritto” di
entrambe gli scambi della comunicazione
3. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra degli scambi con breve comparsa
della X )
4. fermascambiatura dello scambio X/22 /IZ( JE\/
B.1.4 | Il macchinista procede la corsa e supera il segnale S1
solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:
1. la posizione dello scambio € quella desiderata
2. lo scambio é fermascambiato .
3. non é accesa la X B( jZ
B.1.5 | Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha: S1 S2
1. occupazione della zona scambio X/22
p=aP=

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento I Pag.

Progetto Costruttivo TS RA 00134 11

Protocollo collaudo in campo Rev A di

Comando Scambi WS-90E/TrX ; 17
) 21/09/2007

| con Comando Automatico -
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
B.1.6 | Al transito del pantografo sotto I'antenna di uscita dalla zona | _S$1 S2
scambi si hanno le seguenti fasi:
1. eliminazione della fermascambiatura dello
scambio X/22 della comunicazione
2. segnalazione di zona scambio liber )
3. sistema in posizione base per entrambe dli ] jgi

scambi della comunicazione

Sistema di comando scambi

Progetto Costruttivo TS RA
Protocollo collaudo in campo Rev. A
Comando Scambi WS-90E/TrX 21/09/2007

| con Comando Automatico -

SIEM ENS_ Numero documento

00134

Pag.
12
di
17
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
B.2 |Itinerario A-C RN
. . . Peal @
Approccio e transito sullo scambio Y/22 della 3.1 6
l\l\mll“;hﬂ":l\“l\ [ 2 Y of aY~F oY l'l: '\ll““l rad o128 “f‘r\m—)ndn eg .E
CUITIUTTITIVALIvIIG Pl Cowv (® ] ] IJI.IIII.G Il WULTIAILIuUY 6 ‘: %

Automatico” degli scambi in posizione “diritto”

B.2.1 | Sistema di comando scambi in Posizione Base.

K
K

S2 S1
B.2.2 | Il veicolo percorre l'itinerario A-C ed il macchinista, in fase di

S2 $1
approccio, NON deve effettuare alcun comando.
Al transito del pantografo sotto I'antenna in ingresso alla
zona scambi si hanno le seguenti fasi:
1. presenza in cabina di guida di un breve avviso

acustico, che avvisa il macchinista della ricezione da
parte dei sistema di terra dei comando di manovra
richiesto in modo automatico

2. attuazione comando manovra scambi “sinistra” di
entrambe gli scambi della comunicazione

3. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra degli scambi con breve comparsa

della X
4. fermascambiatura di entrambe gli scambi ]ﬂ/ ]Zf
B.2.3 |1l macchinista procede la corsa e supera il segnale S1

solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:
1. la posizione dello scambio € quelia desiderata
2. lo scambio e fermascambiato .
3. non e accesa la X /IZI K

B.2.4 | Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha: S2 S1
1. occupazione della zona scambio

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento Pag.

Progetto Costruttivo TSRA 00134 13

Protocollo collaudo in campo Rev. A di

Comando Scambi WS-90E/TrX i 17
) 21/09/2007

con Comando Automatico
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale
B.2.5 | Al transito del pantografo sotto 'antenna di uscita dalla zona S1
scambi si hanno le seguenti fasi:
1. eliminazione della fermascambiatura di entrambe gli
scambi della comunicazione
2. segnalazione di zona scambio libera
3. sistema in posizione base per entrambe gli scambi E/ ‘;gl/’
della comunicazione '
Sistema di comando scambi SIEMENS |Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TS RA 00134 4
Protocollo collaud_o in campo Rev. A di
Comando Scambi WS—QOE/TrX 21/09/'2007 17
con Comando Automatico -
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale

B.3 | Itinerario A-B Tl &
nG [
Approccio e transito sullo scambio Y/22 della :: s
. . 0 - o [Ty U T NPT Q| N
comunicazioneé preso di punia con comanao daeiio e g
[72)

scambio in posizione “sinistra”

B.3.1 | Il sistema di comando scambi € in posizione base con | $2 $1
entrambe gli scambi in posizione “sinistra”

%

B.3.2 | In fase di approccio del veicolo allo scambio il macchinista | S2 S1
preme il tasto * (diritto) e lo mantiene premuto sino al
ricevimento di un breve avviso acustico, che avvisa Il
macchinista della ricezione da parte del sistema di terra del
comando di manovra richiesto.
Al transito del pantografo sotto I'antenna d’ingresso alla zona
scambi si hanno le seguenti fasi:
1. attuazione comando manovra scambi su diritto per
entrambe gli scambi della comunicazione
2. breve perdita di controllo del fine corsa durante la
fase di manovra dello scambio con breve comparsa

della X .
3. fermascambiatura dello scambio Y/22 :E\l E

B.3.3 | Il macchinista procede la corsa e supera il segnale
solamente dopo averne verificato il corretto aspetto e cioé:

1. la posizione dello scambio e quella desiderata

2. lo scambio & fermascambiato

3. non é accesa la X

B.3.4 | Al transito del pantografo sotto il contatto aereo (OLK) si ha: S2 S1
1. occupazione della zona scambio Y/22

Sistema di comando scambi SIEMENS |Numero documento Pag.
Progettoc Costruttivo TS RA 00134 5
Protocolio collaudo in campo Rev A di
Comando Scambi WS-90E/TrX : 17

) 21/09/2007
con Comando Automatico B
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Nr. Descrizione Aspetto Fermate
Prova | Prova segnale

B.3.5 | Al transito del pantografo sotto I'antenna d’uscita dalla zona | S$2 $1
scambi si hanno le seguenti fasi:

1. eliminazione della fermascambiatura dello ] _
scambio Y/22
2. segnalazione di zona scambi libera
3. sistema in posizione base per entrambe gli XX/

scambi della comunicazione

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento Pag.
Progetto Costruttivo TS RA 00134 16
Protocollo collaudo in campo Rev. A di
Comando Scambi WS-90E/TrX 21/09/'2007 17
con Comando Automatico




SIEMENS Transportation Systems

4. Firme di collaudo Sistema di Comando Scambi WS-90E/TrX con funzionalita
“Comando Automatico”

Luogo e data: Q‘N}iw-&k 35~ L&!@EJQQN-

Colaudatori: R AR -\:#\‘JI\RO\\] = LE\JOQ\\\\B '( ?\?’5\

eomm m\

\QLU\ N\i,.._ (

POLASTRY ~LAZ2 DRO - H ARAN GO ~ 4 ASTRGKTY

\1%}& 041'}@/6._,: (1) A/ AU
VY4

Sistema di comando scambi SIEMENS | Numero documento Pag.

Progetto Costruttivo TS RA 00134 17

Protocollo collaudo in campo Rev. A di

Comando Scambi WS-90E/TrX ; 17
; 21/09/2007

con Comando Automatico




